# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

3. Accesorios para valvulas y servomotores con conexion rapida
3.1 - Distanciador para el aislamiento del motor

Distanciador que permite la instalacion del servomotor estandar de conexién rapida a cierta distancia del
cuerpo de la valvula, evitando asf el peligro de condensaciones en instalaciones de climatizacion y en las
instalaciones solares, permite aislar el servomotor de las altas temperaturas de las tuberfas, prolongando
su vida atil.

El distanciamiento del servomotor estd indicado en instalaciones de: climatizacién, solares térmicas,
industriales o civiles con gestion de fluidos a altas y bajas temperaturas, o en instalaciones enoldgicas con
utilizaci6n de fluidos refrigerantes, como por ejemplo agua glicolada al 50%.

El distanciador puede llevar una palanca que permite el accionamiento manual y se selecciona en funcién
del cuerpo de vélvula a motorizar.
z DISTANCIADOR DISTANCIADOR
ALULES CON PALANCA MANUAL SIN PALANCA MANUAL

2 Vias K2M6 * K256

3 V. Diver. Lat
3V.DivT K3M7 K3S7
4 Vias

*Para usar el distanciador con palanca en las valvulas de dos vias, es necesario utilizar un motor con giro
de 900 bidireccional, tipo M7A3, M7B3, R7A3 o R7B3.

3.2 - Carcasas de aislamiento

Las carcasas de aislamiento reducen las pérdidas en las valvulas y por consiguiente, se consigue un ahorro
de energia en las instalaciones.
Se pueden utilizar tanto en las instalaciones de calefaccién como de climatizacién, ya que se adaptan
perfectamente al cuerpo de las valvulas, evitando la formacién de condensaciones.

/] REFERENCIA 2 VIAS REFERENCIA 3 VIAS

CARCASA 2 ViAS
La carcasa se suministra en una
pieza
l DIMENSIONES
CARCASA 3 ViAS
La carcasa se suministra en dos C ) C )
pieza A Lﬁ B 4‘>‘ A4«>‘ B
(1) . B /] A B (o
Yo" - 3" 83 135 Yo" - 3" 83 132 105
1" v" 95 140 1" 14" 95 140 120
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion ISO 5211

4.1 - Valvulas de 2 vias de laton

POSICION APERTURA

POSICION CIERRE

90°

Servomotor con sentido de rotacion
bidireccional

l DIMENSIONES

Las valvulas de 2 vias poseen un obturador de esfera con paso directo todo-nada accionado por un servomotor
eléctrico de rotacion bidireccional. El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexién tipo ISO
5211.

La apertura y cierre de la valvula se realiza mediante rotaciones de la esfera de 900. La posicion de cierre se
indica sobre su eje. Las véalvulas pueden motorizarse con un servomotor con sefial de control a 2 o 3 puntos con
contacto auxiliar incorporado.

Las caracteristicas de la valvula garantizan su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a alta y baja
temperatura compatibles con teflon y EPDM .

l CARACTERISTICAS TECNICAS

Cuerpo de valvula: Latén niquelado CW617N
Esfera: Latén cromo-niquelado CW617N
Asiento de la esfera: Doble anillo de EPDM
Presién nominal de trabajo: PN40 (1%2”a3”)
PN 25 (4”)
Presion diferencial maxima: 6 bar
Temperatura del fluido: -10a1000C
Pérdida de carga: Practicamente nula en el paso recto

SERVOMOTOR*

(0] 124 (]| IS0 5211 REFERENCIA Kvs 2P 3P

1" 15" FO5Q11

H-H roscada 2" 1" FO5Q14 662 FI 530 R9IB9 M9IB9
4" FO5Q14 682 F1 1230 ROIBY M9IB9
DN 50 FO5 Q11 652FL 250 R8IBY M8IBY

Embridadas
DNSO  FO5Qi4 | 672fL 790 ROIBY M9IBY

* Servomotores estandar. Ver otras opciones en el apartado de servomotores tipo 1S05211.

l GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion IS0 5211

4.2 - Valvulas de 3 vias de laton

90°

Servomotores con sentido de
rotacion bidireccional

Las valvulas de 3 vias poseen un obturador de esfera, que esta perforado seglin la hidraulica que resuelven
y son accionadas por un servomotor eléctrico de rotacion bidireccional.

El servomotor se acopla sobre el cuerpo de vélvula con una conexién tipo IS0 5211.La apertura y cierre de
la vélvula se realiza mediante rotaciones de la esfera de 900. La posicion de cierre se indica sobre su eje.

TIPO DE VALVULA POSICION DE CIERRE POSICION INTERMEDIA  POSICION DE APERTURA

3 VIAS DIVERSORAEN T

3 VIAS DIVERSORA
HORIZONTAL EN L

3 VIAS DIVERSORA
HORIZONTALENT

@
i
\ 4
i

G e

Las vélvulas pueden motorizarse con un servomotor con sefial de control a 2 o 3 puntos, con contacto
auxiliar incorporado.

Las caracteristicas de la valvula garantizan su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a alta y baja
temperatura compatibles con teflon y EPDM.

l CARACTERISTICAS TECNICAS

Cuerpo de valvula: Lat6n niquelado CW617N
Esfera: Latén cromo-niquelado CW617N
Asiento de la esfera: Doble anillo de EPDM
Presion nominal de trabajo: PN4O (1v2”a3”)
PN 25 (4”)
Presi6n diferencial maxima: 6 bar
Temperatura del fluido: -10 a 100 °C
Pérdida de carga: Practicamente nula en el paso recto
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iﬂ? de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion IS0 5211
4.2.1 - Valvula de 3 vias diversoraen T

Posee una esfera perforada en T que permite el desvio del caudal de la via central a las laterales sin
interrupcion del paso del flujo en el recorrido de la esfera.

El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexién tipo ISO 5211, existiendo versiones
para el control a 2 6 3 puntos, con contacto auxiliar incorporado.

Sobre el eje del cuerpo de valvula se indicadan las posiciones de las perforaciones de la esfera, que
pueden ser combinadas segln las necesidades de la instalacion.

SERVOMOTOR*
CONEXION (/] IS0 5211 REFERENCIA Kvs 2P 3P
1" 10" FO5Q11 643 TI 25 R8IB9 M8IB9
H-H roscada 2" FO5Q11 653 TI 45 R8IB9 M8IB9
3" FO5Q14 673 TI 65 R9OIB9 M9IB9
Embridada DN8O FO5Q14 673 FT 65 R9IB9 M9IB9

* Servomotores estandar. Ver otras opciones en el apartado de servomotores tipo IS05211.

l GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA
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l DIMENSIONES
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion IS0 5211

4.2.2 - Valvula de 3 vias diversora horizontal en L

Roscada

CONEXION

Embridada

Posee una esfera perforada en L que permite el desvio del caudal de la via A central a las laterales B

y C aislando hidraulicamente ambos circuitos. El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con
una conexion tipo ISO 5211 existiendo versiones para el control a 2 0 3 puntos, con contacto auxiliar
incorporado. La eleccién de la posicion de apertura se realiza gracias a la indicacion, sobre el eje de la
valvula, de la posicion de las vias.

SERVOMOTOR*

("] IS0 5211 REFERENCIA

2w FOSQ4  66ALL | 60 ROIBS | MoIB9

DN50 FO5Q11 653 FF 45 R8IB9 M8IB9

* Servomotores estandar. Ver otras opciones en el apartado de servomotores tipo 1S05211.

l GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA
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l DIMENSIONES
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iﬂ? de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion ISO 5211

4.2.3 - Valvula de 3 vias diversora horizontalen T

Posee una esfera perforada en T que permite el paso recto del caudal entre By C, o bien el desvio del caudal
entrante por una de las vias laterales B o C hacia la via central A.

El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexion tipo ISO 5211 existiendo versiones para el
control a 2 o 3 puntos, con contacto auxiliar incorporado.

Sobre el eje del cuerpo de vélvula se encuentran indicadas las posiciones de las perforaciones de la esfera, que
pueden ser invertidas y combinadas segtn las necesidades de la instalacion.

SERVOMOTOR*

. Kvs
CONEXION (1) IS0 5211 REFERENCIA 2P 3P
P. Recto | P. Lateral

1" 1" Fo5Q11 64A TI 110 25 R8IB9 M8IB9

Roscada 2" FO5Q11 65A TI 160 45 R8IB9 M8IB9
2" 1" FO5Q14 66A TI 240 60 R9IB9 M9IB9

DN4O FO5Q11 643 FD 110 25 R8IB9 M8IB9

Embridada DN50 FO5Q11 653 FD 160 45 R8IB9 M8IB9
DN65 FO5Q14 663 FD 240 60 R9IB9 M9IB9

* Servomotores estandar. Ver otras opciones en el apartado de servomotores tipo 1S05211.

l GRAFICAS DE PERDIDA DE CARGA
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion IS0 5211
4.3 - Valvulas de 2 vias de acero inoxidable AISI 316

[

POSICION CIERRE

=

POSICION APERTURA

l DIMENSIONES

Especialmente disefiadas para aplicaciones industriales, donde se utilicen fluidos corrosivos o bien
condiciones de trabajo especiales. (No aptas para vapor).

Las vélvulas de 2 vias poseen un obturador de esfera con paso directo todo-nada (ver Fig.1y Fig.2)
accionado por un servomotor eléctrico que se acopla sobre el cuerpo de valvula con conexién tipo ISO
5211.

El control sobre la valvula puede efectuarse mediante servomotores con maniobra a 2 0 3 puntos con
contacto auxiliar incorporado. Externamente la posicion de cierre viene indicada sobre el eje.

Las caracteristicas de la valvula garantizan su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a alta y baja
temperatura compatibles con PTFE y FKM(VitonR).

l CARACTERISTICAS TECNICAS

Cuerpo de valvula: Acero inoxidable AISI 316

Esfera: Acero inoxidable AISI 316

Asiento de la esfera: Doble anillo de PTFE

Presién nominal de trabajo: PN63

Presion diferencial maxima: 6 bar

Temperatura del fluido: -25a1800C

Pérdida de carga: Practicamente nula en el paso recto

g IS0 5211 REFERENCIA Kvs
FO3Q9 832F1I

DN4O  FO5Qu4  8&2Fl | | |

* Servomotores estandar. Ver otras opciones en el apartado de servomotores tipo 1S05211.

l GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion IS0 5211
4.4 - Valvulas de 3 vias de acero inoxidable AISI 316

l DIMENSIONES

Las valvulas de 3 vias, fabricadas en acero inoxidable AISI 316, disponen de un obturador de esfera que
esta perforado seg(n la hidraulica que resuelven y son accionadas por un servomotor eléctrico de rotacién
bidireccional. El servomotor se acopla sobre el cuerpo de la valvula con una conexién tipo IS0 5211.

Estas valvulas estan especialmente disefiadas para aplicaciones industriales, donde se utilicen fluidos corrosivos
o bien condiciones de trabajo especiales. (No aptas para vapor).

El control sobre la valvula puede efectuarse mediante servomotores con maniobra a 2 o 3 puntos, con contacto
auxiliar incorporado.

Sobre el eje del cuerpo de la valvula, se encuentran indicadas las posiciones de las perforaciones de la esfera,
que pueden ser combinadas segin las necesidades de la instalacion. Las caracteristicas de la valvula garantizan
su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a alta y baja temperatura compatibles con PTFE y FKM(VitonR).

l CARACTERISTICAS TECNICAS

Cuerpo de vélvula: Acero inoxidable AISI 316

Esfera: Acero inoxidable AISI 316

Asiento de la esfera: Doble anillo de PTFE

Presién nominal de trabajo: PN63

Presién diferencial méxima: 6 bar

Temperatura del fluido: -25a1800C

Pérdida de carga: Practicamente nula en el paso recto

l GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

4. Valvulas de esfera - conexion ISO 5211

4.4.1 - Valvula de 3 vias diversora horizontal en L

Fig. 1

Fig. 2

Posee una esfera perforada en L que permite el desvié del caudal de la via central a las laterales aislando
hidraulicamente ambos circuitos (ver Fig.1y Fig.2).

El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexion tipo ISO 5211 existiendo versiones para el
control sobre la valvula a 2 o 3 puntos, con contacto auxiliar incorporado. La eleccién de la posicién de apertura
se realiza gracias a la indicacion sobre el eje de la valvula de la posicion de las vias.

SERVOMOTOR*
g IS0 5211 REFERENCIA Kvs 2P 3P
FO3Q9 83A LI 3,8 R71B9 M71B9

DN25 81A LI R8IB9

FO5Q11

DN4O FO5Q14 84A LI 31
* Servomotores estandar. Ver otras opciones en el apartado de servomotores tipo IS05211.

R9IB9

4.4.2 - Valvula de 3 vias diversora horizontalen T

Fig. 1

Fig. 2

Valvula con esfera perforada en T que permite el paso recto del caudal, o bien el desvi6 del caudal entrante por
una de las vias laterales (ver Fig.1y Fig.2).

El servomotor se acopla sobre el cuerpo de véalvula con una conexion tipo ISO 5211 existiendo versiones para el
control sobre la valvula a 2 o 3 puntos, con contacto auxiliar incorporado. La eleccién de la posicién de apertura
se realiza gracias a la indicacion sobre el eje de la valvula de la posicion de las vias.

SERVOMOTOR*

IS0 5211 REFERENCIA 2P 3P
FO3Q9 83ATI R71B9 M71B9

DN4O ‘ FO5Q14 ‘ 84ATI ‘ 31

* Servomotores estandar. Ver otras opciones en el apartado de servomotores tipo 1S05211.
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

5. Servomotores para valvulas de esfera- conexion IS0 5211

90° Servomotores para valvulas de 2 vias y 3 vias con conexidn tipo ISO 5211. El montaje del servomotor sobre la
valvula se realiza mediante el sistema de brida normalizado IS0 5211.

Existen distintos servomotores que se definen segiin el tamafio de la valvula sobre la que se vaya a actuar y el
tipo de control que se quiera efectuar (a 2 0 3 puntos).

El cuerpo de valvula y el servomotor se suministran por separado.
Servomotor con sentido de

rotacion bidireccional 150 5211 CONTROL 230V CA 24V CA
3p M7IB9 M7IC9
o o R RUCO
3p M8IB9 M8IC9
FO5Q11

FO5Q14

l CARACTERISTICAS TECNICAS M71B9-R7IB9

Tension de alimentacion 230V CA

Par motor 12 Nm

Contactos auxiliares 1ud

Capacidad de corte CA 6(2) A, 250V

Potencia absorbida 4 VA

Tiempo apertura/cierre 60 s

Grado de proteccién IP 54 (Bajo pedido IP65)
Temperatura ambiente 0a650C

Manilla manejo manual No incluida (K3M7)

l CARACTERISTICAS TECNICAS M7IC9-R7IC9

Tensi6n de alimentacion 24V CA
Par motor 12 Nm
Contactos auxiliares 1ud
Capacidad de corte CA 6(2)A, 250V
Potencia absorbida 4 VA
Tiempo apertura/cierre 60 s
Grado de proteccion IP 54 (Bajo pedido IP65)
Temperatura ambiente 0a650C
Manilla manejo manual No incluida (K3M7)
ESQUEMAS ELECTRICOS
CONEXION A 2 PUNTOS CONEXION A 3 PUNTOS
,r _________ _\\ r=---"-=-°-°7- Al
1 < \ ! \
f a \ ! < \
I/ ; \‘ II % \‘
1 \ 1 \
L _ _ el _ o\ 1 \
I I
— IS} o (@)
8 ¥ < &S 3 Cierra ¥ < g T
,_/ Abre g J__ T @ ,_/:EA'"E—I J=_ TF
T ® o ®
F N FN F N FN
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

5. Servomotores para valvulas de esfera- conexion IS0 5211

— l CARACTERISTICAS TECNICAS M8IB9-R8IB9

Tension de alimentacion

230V CA

Par motor

20 Nm

Contactos auxiliares

1 ud (2 uds bajo demanda)

Capacidad de corte CA

16(6) A, 250 V

Potencia absorbida 4,5 VA
Tiempo apertura/cierre 60s
Grado de proteccion IP 42 (Bajo pedido IP65)
Temperatura ambiente -10a 650 C
Manilla manejo manual Incluida
ESQUEMAS ELECTRICOS
CONEXION A 2 PUNTOS CONEXION A 3 PUNTOS

L_[1]2]3]4]5]6]7 [8 ]9 ] |
L SEﬁDO SE%O
A
N

1

SENTIDO SENTIDO |  SENTIDO
HORARIO sirmfo ANTI | HORARIO |
IORARIO! HORARIO (OPCIONAL)I

lm e ==

l CARACTERISTICAS TECNICAS M8IC9-R8IC9

Tension de alimentacion

24V CA

Par motor

20 Nm

Contactos auxiliares

1 ud (2 uds bajo demanda)

Capacidad de corte CA

16(6) A, 250 V

Potencia absorbida

4,5 VA

Tiempo apertura/cierre

60 s

Grado de proteccion

IP 42 (Bajo pedido IP65)

Temperatura ambiente -10a650C

Manilla manejo manual Incluida
ESQUEMAS ELECTRICOS
CONEXION A 2 PUNTOS CONEXION A 3 PUNTOS
r " 1

l
l
|
|
l
45678 9] |

SENTIDO SENTIDO
ANTI-HORARIO HORARIO

21

- y

SENTIDO! SENTIDO | SENTIDO
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# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

5. Servomotores para valvulas de esfera- conexion IS0 5211

l CARACTERISTICAS TECNICAS M9IB9-R9IB9

Tension de alimentacion 230V CA
Par motor 50 Nm
Contactos auxiliares 2 uds

Capacidad de corte CA

16 (6) A, 250 V

Potencia absorbida 10,5 VA
Tiempo apertura/cierre 60s
Grado de proteccion IP 65
Temperatura ambiente 0a650C

Manilla manejo manual

No incluida (DMI54)

ESQUEMAS ELECTRICOS

CONEXION A 2 PUNTOS

\

\

I

\

\

| |
iJ1]2]3]4]5]e6[7][8 ]9 1o]11]]

> <

l
I

CONEXION A 3 PUNTOS

F;?T [} ]

1 [2[3[4[5[6[7[8[9[10[11]_
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| s N HoRARID
L L
l CARACTERISTICAS TECNICAS M9IC9-R9IC9
Tension de alimentacion 24V CA
Par motor 50 Nm
Contactos auxiliares 2 uds
Capacidad de corte CA 16 (6) A, 250V
Potencia absorbida 5,8 VA
Tiempo apertura/cierre 60s
Grado de proteccién IP 65
Temperatura ambiente 0a650C
Manilla manejo manual No incluida (DMI54)
ESQUEMAS ELECTRICOS
CONEXION A 2 PUNTOS CONEXION A 3 PUNTOS

\
\
I
\
\
|
J1]2]3]4]5]6]7]8]9 o[11]]
> <

SENTIDO SENTIDO
HORARIO 3, ANTIHORARIO

22

l
I

F%T [}]

1 |2|3|4|5|6|7|8|9]1o|11]_

N

SENTIDO HORARIO

SENTIDO
HORARIO

J sENTlnc

< HORARIO

SENTIDO
ANTI-

HORARIO

L

TIERRA = & === ¢ ¢ s — e —

FEBRERO 2023



# de ka\ Valvulas de esfera motorizadas

6. Accesorios para valvulas y servomotores con conexion IS0 5211
6.1 - Distanciador para el aislamiento del motor

Distanciador para véalvulas de 2 y 3 vias con conexién ISO 5211 que permite la instalacién del servomotor a cierta
distancia del cuerpo de la vélvula, evitando asi el peligro de condensaciones en instalaciones de climatizacién y
en las instalaciones solares, permite aislar el servomotor de las altas temperaturas de las tuberias, prolongando
su vida atil.

El distanciamiento del servomotor estd indicado en instalaciones de: climatizacion, solares térmicas, industriales
o civiles con gestion de fluidos a altas y bajas temperaturas, o en instalaciones enolégicas con utilizacién de
fluidos refrigerantes, como por ejemplo agua glicolada al 50%.

El distanciador puede llevar una palanca que permite el accionamiento manual y se selecciona en funcién del
tipo de conexion ISO 5211 del cuerpo de véalvula a motorizar.

DESCRIPCION IS0 5211 REFERENCIA
F03Q9 K3S7
FO5Q14 K9I54
Con palanca ‘ FO5Q11 ‘ DMI51 ‘

6.2 - Palanca

Palanca para el manejo manual de valvulas de 2 y 3 vias con conexién ISO 5211.
La selecci6n de la palanca se realiza en funcién del tipo de conexi6én ISO 5211 del cuerpo de valvula.

IS0 5211 REFERENCIA

‘ FO3Q9 ‘ DMIO9 ‘

FO5Q14 DMI14

FO5Q11 DMI51
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7. Aplicaciones mas frecuentes

INSTALACION COLECTIVA A 3 VIAS
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INSTALACION CENTRALIZADA DE SUELO RADIANTE
CON PRODUCCION DE ACS
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INSTALACION INDIVIDUAL A 2 VIAS ZONIFICADA
CON PRODUCCION DE ACS
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INSTALACION INDIVIDUAL A 2 VIAS ZONIFICADA, PRODUCCION DE ACS

Y APOYO DE PANELES SOLARES
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Instalaciones de calefaccion centralizadas para comuni

dades con regulacién individual.

Instalaciones individuales con zonificacion.

Instalaciones de refrigeracién glicoladas.

Instalaciones de regulacion para agua caliente sanitari

a.

Instalaciones solares térmicas.

Instalaciones civiles o de automatizacion industrial.

Instalaciones de irrigacion.
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