VALVULAS DE ESFERA MOTORIZADAS
PARA REGULACION AUTOMATICA DE FLUIDOS

“J- Paso total del caudal.
“J- Vaélvulas de 2, 3 y 4 vias.

~J~ Servomotor de montaje rapido tipo
clip a2 o 3 puntos.

~J- Para instalaciones de calefaccion,

climatizacion, solares, industriales o
de irrigacion.
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1 » VALVULAS DE ESFERA DE 2 VIAS
CONEXION RAPIDA

VALVULA 2 VIAS ROSCAR VALVULA 2 VIAS ROSCAR VALVULA 2 VIAS RACORES DE
HEMBRA MACHO CON RACORES COMPRESION PARA TUBO DE
COBRE

\

o

Las valvulas de 2 vias poseen un obturador de esfera con paso directo todo-nada accionado por un servomotor eléctrico
de rotacioén unidireccional (Ver Fig.1 y Fig.2). El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula mediante un sistema de
montaje rapido tipo clip.

El control sobre la valvula puede efectuarse mediante servomotores con maniobra a 2 o 3 puntos, con o sin contacto auxiliar.
La apertura y cierre de la valvula se realiza mediante rotaciones de 90° de la esfera, y externamente la posicion de cierre
viene indicada sobre su eje. Se puede efectuar el accionamiento manual de la valvula desencajando parcialmente el
servomotor y rotando la esfera.

Las caracteristicas de la valvula garantizan su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a alta y baja temperatura
compatibles con teflon y EPDM de -15°C a 100°C.

CARACTERISTICAS DE LOS CUERPOS DE VALVULA DE 2 VIiAS 90°

Cuerpo de valvula y eje: Laton 58 (UNI 5705) (cromoniquelada). Servomotor con sentido
de rotacion unidireccional

Esfera: Laton 58 (cromoniquelada).
Asiento de la esfera: PTFE (Teflon) mas anillo de EPDM.

Presion nominal de trabajo: 10 bar.

Presion diferencial maxima: 6 bar.
Temperatura del fluido: -15 a 100 °C.

Pérdida de carga: Practicamente nula en el paso recto.

DIMENSIONES
VAVUA M mn B = | [ - )
632 F 110 120 -- 76
602 F 110 120 - 76
612 F 115 125 - 86 T
622 F 120 130 - 94
632B 110 120 130 -
602 B 110 120 136 -
612B 115 125 155 -
622 B 120 130 172 -

N
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1 » VALVULAS DE ESFERA DE 2 VIAS
CONEXION RAPIDA

SERVOMOTOR
TIPO CONEXIONES o REFERENCIA Kvs Normal ﬁ‘;;}
1/2" 632 F 12,50
3/4" 602 F 15,60
Hembra .
Fig. 1 1 612 F 31,30
i, 1"1/4 622 F 50,00
P )2 112" 632 B 12,00
0 (3P) (3P)
- 3/4" 602 B 14,90 M6A2 M6B2
Macho con racores
1" 612 B 30,00
Fig. 2 1"1/4 622 B 48,20 @2P) @P)
_ 15 632 BE 11,00 R6A2 R6B2
= - 16 602 BE 12,00
= - Racores de compresion 18 642 BE 13,00
para tubo de cobre
22 612 BE 14,90
28 622 BE 30,00

GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA DE 2 ViAS
™ ¢ Como utilizar las tablas de pérdida de carga? Lectura = x
5.000 7
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2>VALVULAS DE ESFERA DE 3 VIAS

CONEXION RAPIDA

VALVULA 3 VIAS ROSCAR VALVULA 3 VIAS ROSCAR VALVULA 3 )IiAS RACORES DE

HEMBRA MACHO CON RACORES COMPRESION PARA TUBO DE
COBRE

/

Las valvulas de 3 vias poseen un obturador de esfera perforada segun la hidraulica que resuelve cada uno de los distintos
tipos de valvula. La valvula es accionada por un servomotor eléctrico que se acopla sobre el cuerpo de valvula mediante un
sistema de montaje rapido tipo clip.

El control sobre la valvula puede efectuarse mediante servomotores con maniobra a 2 o 3 puntos, con o sin contacto
auxiliar. La apertura y cierre de la valvula se realiza mediante rotaciones de la esfera, y externamente la posicion de

las perforaciones viene indicada en el eje. Se puede efectuar el accionamiento manual de las valvulas desencajando
parcialmente el servomotor y rotando el obturador de esfera.

Las caracteristicas de las valvulas garantizan su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a alta y baja temperatura
compatibles con teflon y EPDM de -15°C a 100°C.

CARACTERISTICAS DE LOS CUERPOS DE VALVULA DE 3 VIAS

Cuerpo de vélvula y eje: Laton 58 (UNI 5705).

Esfera: Laton 58 (cromoniquelada).

Asiento de la esfera: PTFE (Teflon) mas anillo de EPDM.

Presion nominal de trabajo: 10 bar.

Presion diferencial maxima: 6 bar.

Temperatura del fluido: -15 a 100 °C.

Pérdida de carga: Practicamente nula en pasos rectos.

DIMENSIONES
CUERPO A ANCHO: 63
CONEXIONES VALVULA H e B F P K \
633 10 120 -- 76 38
633 10 120 - 76 38
Hembra
613 15 1256 - 86 43
623 120 130 | - 94 | 47
633 10 120 130 - 65 {
Macho con 602 110 120 136 - 68
racores 613 115 | 1256 155 - 78 '
623 120 130 | 172 - | 86 )
A min. = Distancia minima de instalacion que permite la
manipulacion de la valvula y el cambio del servomotor.
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2 » VALVULA DE 3 VIAS DIVERSORA TIPO
- LATERAL

La esfera de esta valvula esta dotada de dos perforaciones; una para el paso recto del caudal hacia la impulsién (ver Fig.1),
y otra que efectia un by-pass del caudal sobre la tercera via al retorno de la instalacion (ver Fig.2).

Permite distintas gestiones del caudal: una entrada y dos salidas (ver Fig.1), o bien dos entradas y una salida (ver Fig.2).
Esta valvula de zona esta adaptada para uso en cajas de distribucién de 80 mm de fondo.

90°
Servomotor con sentido
de rotacion bidireccional
SERVOMOTOR
(Tipo de control)
TIPO DIVERSORA TIPO LATERAL CONEXIONES @ REFERENCIA Kvs Kvs Lateral Normal Cont. Auxi.
1/2" 633 FL 11,20 4,40
Fig.1
Una entrada-Dos salidas 3/4" 603 FL 12,90 5,50
= Hembra
- e Abierta 1 613 FL 26,10 10,30
1" 1/4 623 FL 50,00 16,60
e 1/2" 633 BL 10,70 4,40
i Cerrada (3P) (3P)
S Macho 3/4 603 BL 12,20 5,50 M7A3 M7B3
. con racores " 613 BL 24,80 10,30
Fig.2
Dos entradas -Una salida 1" 1/4 623 BL 48,20 16,60 (2 P) (2 p)
o R7A3 R7B3
é &= Abierta 15  633LE 10,50 3,90
16 603 LE 10,70 4,00
o, Racores de
compresion para 18 643 LE 11,20 4,20
R Cerrada tubo de cobre
| 22 613 LE 12,20 4,50
* 28 623 LE 24,80 9,60
GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA 3 ViAS DIVERSORA LATERAL ESQUEMA DE APLICACION
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¢ Como utilizar las tablas de pérdida de carga? Lectura = x
X (mm H,0) = x + 1000 (m.c.a)

x (da Pa) = x + 100 (KPa)

x (da Pa) = x + 10000 (bar)
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2 ] 2>VALVULA DE 3 ViAS DIVERSORAEN T

Posee una esfera perforada en T que permite la desviacién del caudal de la via central a las laterales sin interrupcion del

paso del flujo en el recorrido de la esfera (ver Fig 1, 2y 3).

El servomotor tiene una rotacion bidireccional, efectuando la apertura y el cierre en giros de 90°, existiendo versiones para

el control a 2 o 3 puntos, con y sin contacto auxiliar.

Sobre el eje del cuerpo de valvula se encuentran indicadas las posiciones de paso abierto de la esfera, que pueden ser

invertidas y combinadas segun las necesidades de la instalacion.

90°
Servomotor con sentido
de rotacién bidireccional
SERVOMOTOR (Tipo de
control)
TIPO DIVERSORAENT CONEXIONES (%] REFERENCIA Kvs Normal Cont. Auxi.
1/2" 633 T 5,50
. 3/4" 603 T 6,30
Fig.1 ) Hembra
. 1" 613 T 12,90
1"1/4 623 T 20,80
B Macho 3/4" 603 U 5,70 M7A3 M7B3
.
) con racores 1 613U 11.20
+ smgy ’
1"1/4 623 U 19,00 2P) 2P)
15 633 UE 4,80 R7A3 R7B3
. 16 603 UE 5,00
Fig.3 Racores de
compresion para 18 643 UE 5,30
tubo de cobre
22 613 UE 5,70
28 623 UE 11,20
GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA 3 ViAS DIVERSORAEN T ESQUEMA DE APLICACION
a N ™
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¢ Como utilizar las tablas de pérdida de carga? Lectura = x
X (mm H,0) = x + 1000 (m.c.a)

x (da Pa) = x + 100 (KPa)

x (da Pa) = x + 10000 (bar)
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2 . 3>VALVULA DE 3 VIAS DIVERSORAEN L

depo

Posee una esfera perforada en L que permite la desviacién del caudal de la via central a las laterales mediante giros de
180° aislando hidraulicamente ambos circuitos ya que en la parte media del recorrido de la esfera el orificio de
salida queda ciego (ver Fig.1y Fig.2). El control sobre la valvula puede efectuarse con un servomotor a 2 o 3 puntos,

con o sin contacto auxiliar. La eleccion de la posicion de apertura se realiza gracias a la indicacion sobre el eje de la valvula
de la via lateral abierta mediante un punto rojo.

180°
Servomotor con sentido
de rotacion unidireccional
SERVOMOTOR
(Tipo de control)
TIPO DIVERSORAEN L CONEXION (%] REFERENCIA Kvs Normal Cont. Auxi.
1/2" 633 F 5,50
Fig.1
Hermb 3/4" 603 F 6,30
. embpra
- 1" 613 F 12,90
1"1/4 623 F 20,80
i I 12" 633B 5,00 (BP) (3P)
Macho 3/4" 603 B 5,70 MBA3 M6B3
con racores 1" 613 B 11,20
Fig.2 .
1"1/4 623 B 19,00 2P) @2P)
15 633 BE 4,00 R6A3 R6B3
Racores de 16 603 BE 5,00
compresion para 18 643 BE 5,30
tubo de cobre 29 613 BE 5,70
28 623 BE 11,20
GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA 3 ViAS DIVERSORA EN L ESQUEMA DE APLICACION
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¢ Como utilizar las tablas de pérdida de carga? Lectura = x
x (mm H,0) = x + 1000 (m.c.a)

x (da Pa) = x + 100 (KPa)

x (da Pa) = x + 10000 (bar)
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2 _4> VALVULA DE 3 VIAS CON BY-PASS

c irnu/

La esfera de esta valvula esta dotada de dos perforaciones; una para el paso recto del caudal hacia la impulsién (ver Fig.1),
y otra con un paso reducido que efectda un by-pass del caudal sobre la tercera via al retorno de la instalacion (ver Fig.2).

En aplicaciones con colectores de distribucion la reduccién de la seccién de paso del desvio sobre la via central
permite un pre-equilibrado de la pérdida de carga de la via de by-pass con la pérdida de carga del resto de la instalacion

aguas abajo.

Sobre el eje del cuerpo de valvula esta indicada la posicion de By-pass, para permitir su correcto posicionamiento con
respecto a las distintas vias de la instalacion.

90°
Servomotor con sentido
de rotacion bidireccional
SERVOMOTOR (Tipo de control)
TIPO BY-PASS CONEXION (] REFERENCIA Kvs Bylf;:ss Normal Cont. Auxi.
1/2" 633 R 11,20 0,60
Fig.1 Hombra 3/4" 603 R 12,90 0,60
a 1" 613 R 26,10 1,00
- é 1"1/4 623 R 50,00 1,70
172" 633 S 10,70 0,60 (8P) (3P)
Macho con 3/4" 603 S 12,20 0,60 M7A3 M7B3
racores 1" 613 S 24,80 1,00
Fig:2 1"1/4 623 S 48,20 1,70
. d d 2P) (2P)
— 15 633 SE 10,50 1,70 R7A3 R7B3
il Racores de 16 603 SE 10,70 0,60
CAUDAL compresion para 18 643 SE 11,20 0,60
REDUCIDO tubo de cobre 2 613 SE 12,20 0,60
28 623 SE 24,80 1,00

GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA 3 VIiAS BY-PASS
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¢ Como utilizar las tablas de pérdida de carga? Lectura = x

X (mm H,0) = x + 1000 (m.c.a)
x (da Pa) = x + 100 (KPa)
x (da Pa) = x + 10000 (bar)

N

INSTALACION INDIVIDUAL ZONIFICADA

.
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% IS
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3>vALVULAs DE ESFERA DE 4 VIAS CONEXION
RAPIDA

R VALVULA DE ESFERA MOTORIZADA DE 4 VIAS CON BY- PASS
ENTRE VIAS.

La véalvula permite realizar un by-pass entre las vias de impulsién y retorno de la instalacion.

La esfera del obturador esta dotada de una perforacion, para el paso del By-pass entre
vias (ver Fig.2), calibrada para permitir la impulsion de 300 I/h con un diferencial de presion
de unos 2,5 m.c.a. La reduccion de la seccion de paso del desvio sobre la via central
permite un pre-equilibrado de la pérdida de carga de la via de by-pass con la pérdida de
carga del resto de la instalacién aguas abajo. La vélvula se emplea principalmente en
instalaciones con colectores. Las distintas medidas de la via del by-pass permiten adaptar
Y, la valvula a la mayor parte de los colectores de mercado.

Las caracteristicas de la valvula garantizan su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a
alta y baja temperatura compatibles con teflon y EPDM de -15°C a 100°C.

CARA(;TERiSTICAS DE LOS CUERPOS DE VALVULA
DE 4 VIAS

Cuerpo de valvula y eje: Latén 58 (UNI 5705).

Esfera: Laton 58 (cromada).

Presién nominal de trabajo: 10 bar.

Presion diferencial maxima: 6 bar.
Temperatura del fluido: 0 a 100 °C.
Pérdida de carga: Practicamente nula en la via recta.

DIMENSIONES
MODELO MEDIDAS / ANCHO: 63 \
DIAMETRO CODIGO P H A B
(Interfase)
18x1 684S5 50 120 180 170
3/4" 604S5 50 120 180 139
3/4" 604S6 60 120 180 139
<T
1" 614S6 60 125 195 156 B
1" 614S7 70 125 195 156
90° -
Servomotor con sentido

de rotacion bidireccional K | B J

SERVOMOTOR
(Tipo de control)
INTERFASE Kvs .
TIPO By-pass CONEXIONES @ (mm) REFERENCIA (paso recto) Normal Cont. Auxi.
Fig. 1 ) Fig. 2 ) Soldar cobre | 18x1 50 684 S5 12,20 3P) 3P)
: - : Yyt 3/4" 50 604 S5 12,20
.Eﬂ.e.gg.. .EH,Q] 0 M7A3 M7B3
oL . Macho con 3/4" 60 604 S6 12,20
i “#5= 00 Vracores 1 60 614 S6 24,80 @P)  (2P)
Abierta Cerrada qn 70 614 S7 24,80 R7A3 R7B3

VALVULAS DE ESFERA MOTORIZADAS PARA REGULACION AUTOMATICA DE FLUIDOS
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3>vALVULAs DE ESFERA DE 4 VIAS CONEXION
RAPIDA

GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA 4 ViAS BY-PASS
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¢Como utilizar las tablas de pérdida de carga? Lectura = x Bajo Pedidq se encuentra disponible esta Vé,IVUIa d_e 4 vig’s
con distanciadores del By-pass entre las vias de impulsion
x (mm H,0) = x + 1000 (m.c.a) y retorno de distintas longitudes. El distanciador facilita la
x (da Pa) = x + 100 (KPa) instalacion de la valvula entre las tuberias de impulsion y
x (da Pa) = x + 10000 (bar) retorno, especialmente en instalaciones con colectores.
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4» SERVOMOTORES

CARACTERISTICAS
SERVOMOTORES M6 Y R6
(M7 Y R7)

Tensién de alimentacion:
220V 50 Hz

(Versiones a 24 V 50 Hz bajo
pedido).

Potencia eléctrica absorbida:
3,5 (4) VA.

SERVOMOTOR 2 ViAS SERVOMOTOR 3 VIAS
4 N [ ™

\ /

N VRN J

El montaje del servomotor sobre la valvula se realiza mediante un sencillo sistema tipo clip
que simplifica al maximo su instalacion, ademas encajando parcialmente el servomotor
sobre el eje de la valvula, puede utilizarse éste como herramienta para su accionamiento
manual. Los servomotores estan constituidos por un motor eléctrico acoplado a un reductor
con engranajes de acero. Existen distintos servomotores que se definen segun el tipo de
valvula sobre la que se vaya a actuar, el tipo de control que se quiera efectuar (a2 0 3
puntos) y si disponen o no de contacto auxiliar.

El cuerpo de valvula y el servomotor se suministran por separado.

Par motor: 5 (7) Nm. VALVULAS ROTACION TIPO CONTROL REFERENCIA
Temperatura ambiente de Normal 3P M6A2
trabajo: 0 a 65°C. o Vi soe orma 2P R6A2
ias
Tiempo de apertura y cierre: Contacto auxiliar 3P M6B2
60 seg. 2P R6B2
Control: a 2 o 3 puntos. 3P M6A3
Normal
Capacidad de corte del 3V. Divers. en L 180° 2P R6A3
contacto auxiliar: Contacto auxiliar 3P M6B3
5(2)A-250 V. 2p R6B3
Grado de proteccion eléctrico: 3 V. Diver. Lat 3P M7A3
IP 54. (IP 55 en Tipo Frigo). ) ’ Normal
(P85 en Tipo Frigo) 3V.DivT 90° 2P R7A3
3V.By-pass G . 3P M7B3
q ontacto auxiliar
4 Vias 2P R7B3

ESQUEMAS ELECTRICOS

CONEXION A 2 PUNTOS CONEXION A 3 PUNTOS

/" sinCA N
Con CA Sin CA
N\ N1 [ —
/| @ | \
\ NA I \
INC INC LJ <\
\ < L )
4y | 73| 1
- — ) 4 @ 9
M S 5918 3 38¢3
g ¢gs Y g gc 3 v
R Y NC&J)NA
LY LY ;
N F = N F —FN NOFRE
\\\ //V \\\ //!
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4> SERVOMOTORES

’}‘ ACCESORIO PARA EL AISLAMIENTO DEL MOTOR DE LAS TUBERIAS.

-

\ Distanciador que permite la instalacion del servomotor estandar de conexion rapida a cierta
distancia del cuerpo de valvula y tuberias, evitando asi el peligro de condensaciones.

En instalaciones solares, el distanciador permite aislar el servomotor de las altas
temperaturas de las tuberias prolongando asi su vida util.

La pieza distanciadota, tiene la ventaja afiadida de que facilita la eventual sustitucion del
servomotor, ya que el clip de montaje rapido permanece exterior al aislante de la tuberia.

El distanciamiento del servomotor esta indicado en instalaciones de climatizacion con
fan-coils, instalaciones solares térmicas, instalaciones industriales o civiles con gestion de
/ fluidos a altas y bajas temperaturas, o en instalaciones enologicas con utilizacion de fluidos
refrigerantes, como por ejemplo agua glicolada al 50%.

El distanciador se selecciona en funcion del cuerpo de valvula a motorizar y existen
versiones con y sin palanca para manejo manual.

DISTANCIADOR DISTANCIADOR CON PALANCA
SIN PALANCA MANUAL MANUAL
2 Vias D2M6 D2S6
3 V. Divers. en L D3M6 D3S6
3 V. Diver. Lat
a N SV.DivT D3M7 D3S7
3V.By-pass
4 Vias

VALVULAS DE ESFERA MOTORIZADAS PARA REGULACION AUTOMATICA DE FLUIDOS
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> VALVULAS DE ESFERA DE 2 VIAS
CONEXION DEL SERVOMOTOR TIPO ISO 5211

Las valvulas de 2 vias poseen un obturador de esfera con paso directo todo-nada accionado
por un servomotor eléctrico de rotacion unidireccional

El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexion tipo 1ISO 5211. El
control sobre la valvula puede efectuarse mediante servomotores con maniobra a 2 o

3 puntos con contacto auxiliar incorporado. La apertura y cierre de la valvula se realiza
mediante rotaciones de 90° de la esfera, y externamente la posicién de cierre viene indicada
sobre su eje.

Las caracteristicas de la valvula garantizan su estanqueidad y permiten su uso con fluidos a
alta y baja temperatura compatibles con teflon y EPDM de -15 °C a 100 °C.

DIMENSIONES
A / ANCHO: tipo M8 =79 mm  tipo M9 = 109 mm \
DN Motor Tipo H f F . \
min. Q
1" 1/2 M8 210 216 235 =
2" M8 210 216 235
2" 1/2 M9 210 216 235
O A min
3" M9 210 216 235 H
90°
Servomotor con sentido
de rotacion bidireccional _r I
\_ —F Y,
SERVOMOTOR
TIPO CONEXION (7] REFERENCIA Kvs 2P 3P
Fig.1 1"1/2 642 FI 100,00 R8IB9 M8IB9
—m
% 2" 652 FI 150,00 R8IB9 M8IB9
. H-H roscada 2" 1/2 662 FI 220,00 R9IB9 M9IB9
Fig.2
E] g | &’ 672 FI 320,00 R9IB9 M9IB9
I o |
L 4" 682 FI 470,00 R9IB9 M9IB9

GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA DE 2 ViAS

~

~

g 7

= 7 y 4
w T ¢ Como utilizar las tablas de
o y P
£ / pérdida de carga? Lectura = x
£ LS
) / ,," - x (mm H,0) = x + 1000 (m.c.a)
©
°s p /7 x (da Pa) = x + 100 (KPa)
T <=
3 / x (da Pa) = x + 10000 (bar)
s 7 /—
ﬁ 7 v 4 III

| /
8 yAilas

k 110 Caudal (m*h) 100 1.000 j
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6>vALVULAs DE ESFERA DE 3 VIAS CONEXION
DEL SERVOMOTOR TIPO ISO 5211

’}‘ VALVULA DE 3 ViAS DIVERSORAEN T

' \  Posee una esfera perforada en T que permite el desvio del caudal de la via central a las
laterales sin interrupcion del paso del flujo en el recorrido de la esfera (Ver Fig 1,2 y 3).
El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexion tipo ISO 5211,
existiendo versiones para el control a 2 6 3 puntos, con contacto auxiliar incorporado.
Sobre el eje del cuerpo de valvula se encuentran indicadas las posiciones de las
perforaciones de la esfera, que pueden ser combinadas segun las necesidades de la
instalacion.
\_ )
DIMENSIONES
. A K ANCHO: tipo M8 =79 mm  tipo M9 = 109 mm \
DN Motor Tipo H min. F = —_
1" 1/2 M8 210 216 225
2" M8 210 216 225 H O A min
90° ‘
Servomotor con sentido r _r
de rotacion bidireccional P
¥
N —— y,
SERVOMOTOR
TIPO DIVERSORAENT (%] REFERENCIA Kvs 2P 3P
Fig.1 o
1"1/2 643 Tl 33,14 R8IB9 M8IB9
Fig.2
- 2" 653 Tl 51,07 R8I1B9 M8IB9
Fig.3
3" 673 Tl 65,00 R9IB9 M9IB9

GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA VALVULAS 3 ViAS DIVERSORAEN T

~

N

Pérdida de carga (mmca)

-

B DO
[S)=l='=]
S SSo

n
o
S

B D00
o OS5

N
o

N
N B oo

17172

T

(=)

Caudal (m?h)

20

/
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» VALVULAS DE ESFERA DE 3 VIAS CONEXION
DEL SERVOMOTOR TIPO ISO 5211

’}‘ VALVULA DE 3 ViAS DIVERSORA HORIZONTAL EN L

' \ Posee una esfera perforada en L que permite el desvio del caudal de la via A central a
las laterales B y C aislando hidraulicamente ambos circuitos (ver Fig.1 y Fig.2). El
servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexién tipo ISO 5211 existiendo
versiones para el control sobre la valvula a 2 o 3 puntos, con contacto auxiliar incorporado.
La eleccion de la posicion de apertura se realiza gracias a la indicacion sobre el eje de la
valvula de la posicién de las vias.
90°
Servomotor con sentido
\ | de rotacién bidireccional
. /
SERVOMOTOR
TIPO DIVERSORA HORIZONTAL EN L (7] REFERENCIA Kvs 2P 3P
Fig.1 1"1/2 64 ALl 25,00 R8IBY M8IB9
2" 65 ALI 45,00 R8IB9 M8I1B9
Fig.2
2"1/2 66 ALI 60,00 R9IB9 M9IB9

™ Posee una esfera perforada en T que permite el paso recto del caudal entre B y C, o bien el
desvio del caudal entrante por una de las vias laterales B o C hacia la via central A. (Ver
Fig 1-2y 3-4).

El servomotor se acopla sobre el cuerpo de valvula con una conexion tipo ISO 5211 existiendo
versiones para el control sobre la valvula a 2 o 3 puntos, con contacto auxiliar incorporado.

Sobre el eje del cuerpo de valvula se encuentran indicadas las posiciones de las
perforaciones de la esfera, que pueden ser invertidas y combinadas segun las necesidades
de la instalacion.

Y, 90°

Servomotor con sentido
de rotacidn bidireccional

SERVOMOTOR
TIPO DIVERSORA HORIZONTAL EN T 7] REFERENCIA Kvs  Kvs lateral 2P 3P
Fig.1 Fig.2
- 1"1/2 64 ATI 100,00 25,00 R8IBY M8IB9Y
2" 65 ATI 150,00 45,00 R8IBY M8IB9
2"1/2 66 ATI 220,00 60,00 R9IB9 MOIB9

VALVULAS DE ESFERA MOTORIZADAS PARA REGULACION AUTOMATICA DE FLUIDOS
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6>vALVULAs DE ESFERA DE 3 VIAS CONEXION
DEL SERVOMOTOR TIPO ISO 5211

DIMENSIONES
A f ANCHO: tipo M8 =79 mm  tipo M9 = 109 mm
DN Motor Tipo H . F
min. r N
1" 1/2 M8 210 217 233 Q 0
2" M8 210 217 233
2" 1/2 M9 210 217 233

N

GRAFICA DE PERDIDA DE CARGA VALVULAS 3 ViAS HORIZONTALES

4 " I

= 288 1" 1/2 2" — 3" —]
o 7**77#7@7%@ ¢ Coémo utilizar las tablas de
E 200 v / / pérdida de carga? Lectura = x
£ /
S 1§§ A== == x (mm H,0) = x + 1000 (m.c.a)
§ 40 s v —— x (da Pa) = x + 100 (KPa)
g 7——74—7477A7— X (da Pa) = x + 10000 (bar)
© 10 A/ d
s % =
: .
o 2

y

° « T o @9 8 ? 3

K Caudal (m%¥h) J
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7> SERVOMOTORES TIPO ISO 5211

Servomotores para valvulas con conexion tipo ISO 5211 de 2 vias, 3 vias 90°
dlvetrscira en 'II' y 3 vias Horizontales. Los servomotores disponen de un Servomotor con sentido
contacto auxifiar de rotacion bidireccional
’?’ PARA VALVULAS CON CONEXION ISO 5211 DE 1” .Y 2”
DATOS TECNCOS: é A
Par motor: 20 Nm
Capacidad de corte CA: 10 (3) A, 250 V
Potencia absorbida: 4,3 VA
Tiempo apertura/cierre: 60” \\\ %
Grado de proteccién: IP 42 (IP 55 bajo demanda). CONTROL REFERENCIA ALIMENTACION ROTACION
Temperatura ambiente: 0-55° C 3P M8IB9 220V /50 Hz 90°
Manilla manejo manual: Incluida. 2P R8IB9 220V /50 Hz 90°
ESQUEMAS ELECTRICOS
e ™ - ™
‘meiBY [ —— ] | [ReBo I - o
l @_ l | S8 |
| | |
I ' Z |
l l< |
rq-'{r l
11213
ST I 2 4151617 18|19 | |1
FoRmmoysENTIRO [ STERO 1 e | : SENTDO  SENTIDO
o‘\;:;m HORARIO :.(_OP_CIEN_AL_)' ,{ ANTI-HORARIO HORARIO
L L
N N
\\ / \\ [ Y R PP ——— /
’?’ PARA VALVULAS CON CONEXION ISO 5211 DE 2” ', 3” Y 4”
DATOS TECNCOS: 4 N
Par motor: 50 Nm
Capacidad de corte CA: 16 (6) A, 250 V
Potencia absorbida: 10,5 VA
Tiempo apertura/cierre: 60” \\\ %
Grado de proteccion: IP 65 CONTROL REFERENCIA ALIMENTACION ROTACION
Temperatura ambiente: 0-55° C 3P M9IB9 220V /50 Hz 90°
Manilla manejo manual: Bajo pedido 2P R9IB9 220V /50 Hz 90°
ESQUEMAS ELECTRICOS
_________ ™~ - \
moiBo | @__| R9IBY r T
| n | | |
| | | |
I I | !
| \ |
“—l 1 I2 I 3 I4 I 5 I6 I7 I8 I9 l1ol11l-—| ‘ 1 ‘ Bajo pedido todos los modelos pueden
ILI1 |2|3|4|5|6|7|8 |9|1OE1L_‘ se:sgmirlmistrados con: i
SENTIDO HORARIO SE'I‘:;:PD } .
- J: senoo HORARIO HoRARIO _)l_l < adENTo Alimentacion: 24 V CC/CA, 12V CC/CA.
N HoRAR HoRARIO . RoRAR0 {nsﬁ Contactos auxiliares: 2 0 3.
L L Tiempo de apertura/cierre: 30", 180"
\\ TIERRA =+ = s —— s —— s —— s — s — . — . — B / K TIERRA =+ = s s — — J 0480".
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8> APLICACIONES MAS FRECUENTES

INSTALACION COLECTIVA A 3 VIAS

INSTALACION INDIVIDUAL A 2 VIAS ZONIFICADA
CON PRODUCCION DE ACS

iRIE

-
DIV.LAT.

4
t .,
DIV.LAT.
[ DIV.LAT
_®_%)
_ ———

~N

NG

INSTALACION CENTRALIZADA DE SUELO RADIANTE

CON PRODUCCION DE ACS

2 ViAs

-

@,

BY-PASS

——1

INSTALACION INDIVIDUAL A 2 VIAS ZONIFICADA,

PRODUCCION DE ACS Y APOYO DE PANELES SOLARES

Vs

(

DIV.T

~N

=) 2] =

-—
BY-PASS

APLICACIONES:

t

DIV.T

-

b ///
T

/

regulacion individual.

Instalaciones de calefaccion centralizadas para comunidades con

Instalaciones individuales con zonificacién.

Instalaciones de refrigeracion glicoladas.

Instalaciones de regulacion para agua caliente sanitaria.

Instalaciones solares térmicas.

Instalaciones civiles o de automatizacion industrial.

Instalaciones de irrigacion.

VALVULAS DE ESFERA MOTORIZADAS PARA REGULACION AUTOMATICA DE FLUIDOS
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